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4 Mount Holes:
M6 x 5 deep
equi-spaced
on 50 PCD

Entry for Optional
Limit Switch

(Shown plugged)

Din Plug options -
cable gland 8 to 10 mm dia.
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K e y F e a tu r e s

• F A ST, S M O O TH A N D PR E C IS E C O N TR O L
F ro m s m art dig ital circu it an d p ro p o rtio n al
s e rv o v alv e .

• SIM P L E TIM E S A V IN G F IE L D S E TU P
Pu s h bu tto n s w ith L E D fe e dback allo w e as y
ran g in g an d tu n in g , s e n s e re v e rs al an d
lin e ar/n o n -lin e ar ch aracte ris atio n , p lu s au to -
ran g in g fu n ctio n an d re s e t-to -de fau lt facility .

• Q U IC K A N D E A S Y TU N IN G
A llo w s o p tim is atio n o f s e n s itiv ity w h ile
m ain tain in g s tability an d av o idin g o v e rs h o o t

• L O O P  PO W E R E D - N O S E PA R A TE
PO W E R N E E D E D
J u s t 4 -2 0 m A s ig n al p lu s air s u p p ly .

• IN TR IN S IC A L L Y S A F E A PPR O VE D
O PTIO N S
A TE X ap p ro v e d v e rs io n fo r u s e in
h az ardo u s z o n e 0 are as w h e n u s e d w ith a
s u itable e le ctrical barrie r.

• U N IV E R S A L A PPL IC A TIO N
U s e w ith an y q u arte r-tu rn o r lin e ar actu ato r,
s im p le o r do u ble actin g .

• W ID E L Y A D J U STA B L E R A N G E
Sp an fro m 3 0 ˚ u p w ards (fo r p o s itio n e r an d
fo r o p tio n al an g le re tran s m it) m ay be s e t
an y w h e re w ith in th e 1 0 0 ˚ ran g e .

• IN TE G R A L O PTIO N S - E A S IL Y
R E TR O F ITTE D M O D U L E S IN S ID E B O X
– 2 w ire 4 -2 0 m A an g le re tran s m it - fu lly

is o late d fro m p o s itio n e r lo o p .
– 2 lim it s w itch e s o r p ro x im ity s e n s o rs .
– H ig h v is ibility C le ar C o n e p o s itio n

m o n ito r.
– D IN p lu g co n n e cto rs .

• R O B U ST W E A TH E R TIG H T M E TA L
H O U S IN G
E p o x y p ain te d fo r h ars h in du s trial
e n v iro n m e n ts , s e ale d to IP 6 5 /N E M A 4 .

• B A C K L A S H F R E E M E C H A N IS M - F E W
M O V IN G PA R TS
W e ll p ro v e n , lo w w e ar, lo w m ain tain an ce
de v ice .
N o g e ars o r le v e rs o n p o t driv e .

• Z E R O E F F E C T O F SU PPL Y A IR
PR E SSU R E F L U C TU A TIO N
N o p o s itio n e r m o v e m e n t if p re s s u re
ch an g e s w ith in o p e ratin g ran g e .

• IN STA L L A TIO N A D A PTA B IL ITY
M ay be m o u n te d to an y actu ato r u s in g
V D I/V D E 3 8 4 5 N am u r driv e o p tio n , o r v ia
K in e tro l m ale s q u are an d m o u n t brack e t, o r
v ia dire ct m o u n t w ith in te g ral p o rtin g to a
K in e tro l actu ato r.

• VISU A L PO SITIO N IN D IC A TIO N
E x te rn al p o in te r/s cale o r h ig h v is ibility C le ar
C o n e m o n ito r, p lu s in te rn al s cale fo r s e tu p .

• VIB R A TIO N A N D S H O C K R E S ISTA N T
L o w m as s s p o o l an d balan ce d p ilo t
m e ch an is m allo w u p to 4 G v ibratio n
to le ran ce .

E L D ig ita l P o s itio n e r
DIMENSIONS

SPECIFICATION

ORDERING CODES

A ir S u p p ly in s tru m e n t q u ality (dry , cle an , o il fre e )
3 .5 to 7 .0 bar, 5 0 to 1 0 0 p s i
C o n tact K in e tro l fo r 5 µ m in le t air filte r o p tio n

S ig n a l 4 -2 0 m A , re q u irin g m ax 8 V to driv e
th ro u g h p o s itio n e r circu it

Co n tr o l Re s p o n s e 0 -90 de g re e p o s itio n in g , w ith e le v e n
p re s e le cte d ch aracte ris tics (s tan dard).
C o n s u lt K in e tro l fo r th e fo llo w in g v e rs io n s
i) lin e aris atio n o f bu tte rfly v alv e ch aracte ris tics
ii) p re -s e le cte d trav e l tim e e x te n s io n o p tio n s .
iii) cu s to m is e d re s p o n s e s

S e n s itivity be tte r th an 0 .1 m A *

Hy s te r e s is le s s th an 0 .7 % o f s p an *

Re p e a ta bility be tte r th an 0 .7 % o f s p an *

K in e tro l L td, Tradin g E s tate , F arn h am , S u rre y GU9 9NU, E n g lan d
Te le p h o n e : 0 1 2 5 2 7 3 3 8 3 8 F ax: 0 1 2 5 2 7 1 3 0 4 2

e -m ail: s ale s@ k in e tro l.co m

K in e tr o l
D is cr e te
Ve r s io n

D e via tio n
fr o m lin e a r ity le s s th an 0 .7 % o f s p an *

Op e r a tin g
te m p e r a tu r e r a n g e -2 0 ˚C to +7 0 ˚C (-4 ˚F to 1 6 0 ˚F )

F lo wr a te 3 .3 s cfm / 93 I/m in @ 5 .5 barg

A dju s tm e n ts lo w & h ig h p o in ts (de fin e ran g e ),
(p u s h bu tto n s ) p ro p o rtio n al g ain , v e lo city

p ro p o rtio n al s e tp o in t adv an ce (dam p in g )

Ha za rdo u s a r e a II IG  E x ia IIC  T4  G  a
o p tio n (A T E X ): (-2 0ºC ≤ Ta≤+7 0ºC )

We ig h t 2 .95 k g /6 .5 Ib

Ma te r ia ls cas e an d co v e r - z in c allo y
s p o o l v alv e an d lin e r - s tain le s s s te e l

F in is h e p o x y s to v e e n am e l

w w w .k in e tro l.co m

* These refer to the combination of Kinetrol actuator with EL Positioner - not just the positioner performance.

K i n e t r o l
D i s c r e t e
V e r s i o n

W h e n d r a w i n g i n f o r m a t i o n
i s n o t  g i v e n - i t  i s t h e s a m e

f o r b o t h v e r s i o n s

N A M U R
D i s c r e t e
V e r s i o n

E L P o s i t i o n e r
s h o w n d i r e c t

m o u n t e d o n a
K i n e t r o l 0 5

A c t u a t o r

A c t u a t o r M o d e l 1 2  1 4  a n d  1 5
A d a p t o r A d d i t i o n a l  H e i g h t  D i m . - 1 5 .5 m m / 0 .6 1 ”
A d a p t o r A d d i t i o n a l  W e i g h t  - 0 .5 6 k g / 1 .2 1 l b s
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Actuator
Model
05 - 30

Actuator
Assembly

0= No actuator
4= Act + EL ccw
7= Act + EL cw

E L

Spring Return
or Discrete

0=No SR
2=SR cw
3=SR ccw
4=Pos only ccw
7=Pos only cw

Limit Switch

0= No LS
1= 2 x IS prox

ATEX Cat 1
4= 2 x V3 mech LS

ATEX Cat 1
6= 2 x 5-60 V dc prox*1

N= 2 x 10-30 V dc prox*1

Clear Cone
Monitor

(Optional)

M

NAMUR
(Discrete Only)

0= Kinetrol
N= NAMUR

0

DIN plug

0= Conduit Entry
C= DIN Plug(s)*1

Angle Retransmit /
ATEX Approved

0= None
1= Isolated AR
2= IS ATEX
5= IS ATEX with AR

Examples:
004-040EL000N
= discrete ccw ELwith NAMUR
drive

054-404EL0000M
= ccw EL on 054 actuator + LS +
Clear Cone

Counter clockwise on rising signal
is determined looking down on
positioner

*1NOT AVAILABLE ON IS VERSIONS
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The policy of Kinetrol is one
of continuous improvement.
We reserve the right to alter
the product as described and
illustrated without notice.
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E L E l e c t r o p n e u m a t i c p o s i t i o n e r
T h e E L el ect r o p n eu m at i c p o s i t i o n er co m bi n es t h e p r eci s i o n an d adap t abi l i t y o f a
di g i t al  el ect r o n i c co n t r o l  ci r cu i t w i t h t h e s m o o t h n es s an d ef f i ci en cy o f K i n et r o l ʼ s
p r o v en p r o p o r t i o n al  s er v o v al v e, t o g i v e t h e bes t av ai l abl e 4 - 2 0 m A p o s i t i o n i n g
p er f o r m an ce f r o m r o t ar y p n eu m at i c act u at o r s . Th i s u n beat abl e p er f o r m an ce i s
co m bi n ed w i t h t h e eas i es t av ai l abl e s et u p p r o cedu r e, eas i es t acces s t o al l
f u n ct i o n s an d o p t i o n s , eas y co n n ect i bi l i t y , an d a t r u l y co m p act al l - m et al
en cl o s u r e, p l u s u n i q u e eas y - s et i s o l at ed an g l e r et r an s m i t an d l i m i t s w i t ch o p t i o n s
i n s i de t h e s am e en cl o s u r e.

O P E R A T IN G P R IN C IP L E S

• Th e E L p o s i t i o n er i s des i g n ed t o dr i v e a
r o t ar y o r l i n ear act u at o r t o a p o s i t i o n s et  by
t h e 4 - 2 0 m A i n p u t  s i g n al ,  an d t h en h o l d i t
t h er e u n t i l  t h e s i g n al  ch an g es .

• Th e m i cr o p r o ces s o r i n t h e l o o p p o w er ed
4 - 2 0 m A p o s i t i o n er ci r cu i t  r eads t h e s i g n al  v i a
o n e ch an n el o f  a 1 2 - bi t  A - D co n v er t o r ,  r eads
t h e p o s i t i o n v o l t ag e f r o m t h e f eedback p o t  v i a
t h e s eco n d ch an n el o f  t h e A - D co n v er t o r ,  an d
co m p ar es t h e t w o .  I f  i t  det ect s a p o s i t i o n
di f f er en t  f r o m t h at  r eq u i r ed by t h e s i g n al ,  i t
ch an g es i t s o u t p u t  t o t h e s er v o v al v e i n o r der
t o dr i v e t h e act u at o r i n t h e di r ect i o n r eq u i r ed
t o r each t h e co r r ect  p o s i t i o n .  A s t h e act u at o r
m o v es ,  t h e f eedback p o t  v o l t ag e ch an g es ,
an d t h e m i cr o p r o ces s o r co n t i n u al l y cal cu l at es
h o w t o adj u s t  t h e s er v o v al v e i n o r der t o
g u i de t h e act u at o r accu r at el y i n t o p o s i t i o n .
B ecau s e t h e s er v o v al v e i s a f u l l y p r o p o r t i o n al
dev i ce,  i t  can be adj u s t ed p r eci s el y an d
s m o o t h l y t o s l o w t h e act u at o r t o a s t o p
ex act l y w h er e i t  s h o u l d be.  Th e
m i cr o p r o ces s o r i s p r o g r am m ed w i t h a
s o p h i s t i cat ed bu t  co m p act  al g o r i t h m w h i ch
al l o w s t h i s cr i t i cal  dy n am i c v al v e adj u s t m en t
t o be m ade co r r ect l y t o g i v e o p t i m al  r es u l t s
w i t h an y act u at o r / l o ad co m bi n at i o n - s l o w o r
f as t ,  l o w f r i ct i o n o r h i g h f r i ct i o n ,  l o w i n er t i a o r
h i g h i n er t i a,  al l  can be o p t i m i s ed by t u n i n g t h e
P G A I N  an d D A M P p ar am et er s v i a t h e
p o s i t i o n er ci r cu i t  p u s h bu t t o n s .  Th e 1 2 - bi t  A - D
co n v er s i o n g i v es r es o l u t i o n o f  abo u t  1 / 4 0
deg r ee.

• Th e r el at i o n s h i p bet w een t h e i n p u t  s i g n al  an d
des i r ed p o s i t i o n ( t h e “ ch ar act er i s t i c” ) i s s t o r ed
i n t h e m i cr o p r o ces s o r ʼ s m em o r y .  I t  can be s et
t o f o l l o w an y o n e o f  el ev en p r e- p r o g r am m ed
cu r v es bet w een i t s t w o en dp o i n t s .  Th e
en dp o i n t s ( each a co m bi n at i o n o f  a s i g n al
v al u e an d a p o s i t i o n ) ar e s et  by t h e u s er v i a
t h e p u s h bu t t o n s .  O n e o f  t h e el ev en cu r v es i s
a l i n ear l y p r o p o r t i o n al  ch ar act er i s t i c - t h i s
ch ar act er i s t i c o n l y can be s el ect ed t o g i v e
m o v em en t  o f  t h e act u at o r f o r s i g n al s
ex t r ap o l at ed bel o w t h e l o w en dp o i n t  an d
abo v e t h e h i g h en dp o i n t ,  o r t o s t o p dead o n
s i g n al s bel o w t h e l o w an d abo v e t h e h i g h
en dp o i n t .  Th e “ s t o p dead” beh av i o u r i s t h e
o n l y o p t i o n f o r t h e o t h er t en n o n - l i n ear
cu r v es .

• Th e s et t i n g s en t er ed by t h e u s er ar e s t o r ed i n
n o n - v o l at i l e m em o r y ,  an d ar e r et ai n ed ev en
i f  p o w er ( i . e.  s i g n al ) i s l o s t .

O P TI O N A L L I M I T S W I T C H E S  - V 3 m ech an i cal  t y p e o r i n du ct i v e p r o x i m i t y s en s o r s ,
act i v at ed by eas y - s et cam s . W i r ed v i a f u l l  s i z e r o bu s t co n n ect o r bl o ck s .

D I G I TA L P O S I T I O N E R  C I R C U I T - m i n i at u r e
4 - 2 0 m A l o o p - p o w er ed m i cr o p r o ces s o r
bas ed ci r cu i t , w i t h t h r ee s et u p p u s h bu t t o n s
an d s i x L E D i n di cat o r s . E as y t o s et f o r al l
l i k el y r an g es , i n cl u di n g r ev er s al  o f di r ect i o n
o f m o v em en t o n r i s i n g s i g n al . S t an dar d w i t h
t en u s er - s el ect abl e n o n - l i n ear
ch ar act er i s t i cs p l u s o n e l i n ear . V er s i o n s
p r o v i di n g ( i ) a r an g e o f f l o w l i n ear i s i n g
al g o r i t h m s t o co m p en s at e f o r t h e i n s t al l ed
ch ar act er i s t i cs o f bu t t er f l y v al v es w i t h
di f f er en t p r es s u r e dr o p s , ( i i ) a s el ect i o n o f
p r e- p r o g r am m ed t r av el  t i m e ex t en s i o n
o p t i o n s o r ( i i i ) an y des i r ed n o n - l i n ear
ch ar act er i s t i c av ai l abl e by o r der . A dj u s t abl e
p r o p o r t i o n al  g ai n an d dam p i n g s et t i n g s
al l o w o p t i m u m t u n i n g f o r an y act u at o r / l o ad
co m bi n at i o n . S el f - r an g i n g r o u t i n e w i l l  f i n d
p h y s i cal  en ds t o p s an d f i t des i r ed s i g n al
r an g e bet w een t h em .

O P TI O N A L 4 - T E R M I N A L D I N  P L U G S  - av ai l abl e o n bo t h s i g n al  an d
l i m i t s w i t ch co n n ect i o n s ( o n l y s i g n al  s h o w n h er e) . A l l o w s f u l l y ex t er n al
co n n ect i o n w i t h r ap i d co n n ect / di s co n n ect cap abi l i t y . R et r o f i t t abl e t o
co n du i t en t r y m o del s .

F E E D B A C K P O T D R I V E -
z er o back l as h , p r o v en t r o u bl e- f r ee f o r l i f e.

F E E D B A C K S H A F T - q u i ck - f i t i n t er f ace f o r co n n ect i o n
t o act u at o r s - r an g e o f o p t i o n s f o r di r ect m o u n t i n g o n
K i n et r o l  v an e- t y p e act u at o r s , N am u r i n du s t r y s t an dar d
i n t er f ace ( s h o w n h er e) f o r u s e w i t h an y br an d o f
act u at o r v i a s t an dar d m o u n t k i t s o r m al e s q u ar e f o r
o t h er r o t ar y / l i n ear ap p l i cat i o n s .

O P T I O N A L A N G L E R E T R A N S M I T C I R C U I T -
l o o p p o w er ed l i n ear 4 - 2 0 m A , 1 4 - 3 0 V  D C s u p p l y r an g e,
r an g eabl e do w n t o 3 0 deg r ees f o r f u l l  4 - 2 0 m A s p an . E as i l y
r et r o f i t t abl e, el ect r i cal l y i s o l at ed f r o m p o s i t i o n er s i g n al  l o o p .

C A R R I E R  P L A TE A S S E M B L Y - i n t eg r at ed as s em bl y car r y i n g t h e p o s i t i o n er ci r cu i t ,
f eedback p o t , p o t dr i v e, f eedback s h af t , ex t er n al  co n n ect o r bl o ck s , al l  i n t er n al  w i r i n g ,
p l u s o p t i o n al  an g l e r et r an s m i t ci r cu i t an d l i m i t s w i t ch es . E as i l y r em o v ed f o r m o u n t i n g ,
co n v er s i o n , o r m ai n t ai n an ce.

E N C L O S U R E - r o bu s t di e- cas t m et al , w i t h t o u g h co r r o s i o n - r es i s t an t ep o x y co at i n g ,
an d O - r i n g s eal i n g t o I P 6 5 / N E M A 4 s t an dar d. L ay o u t g i v es acces s t o al l
adj u s t m en t s i m m edi at el y o n r em o v al  o f l i d.

A I R F L O W C H A N G E O V E R  B L O C K - al l o w s s el ect i o n o f di r ect i o n i n w h i ch p o s i t i o n er
m o v es o n l o s s o f s i g n al .

F E E D B A C K P O T - h i g h q u al i t y co n du ct i v e p l as t i c s er v o - t y p e w i t h bal l  bear i n g s .
P r o v en l o n g l i f e an d h i g h p r eci s i o n .

E X H A U S T S N U B B E R  S C R E W S  - al l o w t r av el  s p eed r edu ct i o n do w n t o 1 / 3 x f u l l  s p eed
i n dep en den t l y i n t h e t w o di r ect i o n s , by s cr ew i n g i n t o r es t r i ct ex h au s t ai r f l o w .

L I D - s h o w n w i t h o p t i o n al  C l ear C o n e an g l e m o n i t o r . E p o x y co at ed di e- cas t m et al ,
h el d o n by f o u r cap t i v e s cr ew s - g i v es q u i ck acces s t o t h e i n t er i o r .

S E R V O VA L V E - u n i q u e el ect r o m ag n et i c
t o r q u em o t o r m ech an i s m p u s h es o n f l ap p er
n o z z l e t o p r o du ce p i l o t ai r p r es s u r e w h i ch
p o s i t i o n s 5 - p o r t al l - m et al  s p o o l  v al v e
p r o p o r t i o n al l y t o t h e s i g n al  s en t t o i t by t h e
p o s i t i o n er ci r cu i t . T h e co n t r o l  ai r ( bel o w )
i s co m p l et el y s ep ar at ed f r o m t h e
el ect r o m ag n et i c m ech an i s m ( abo v e) by
s eal s t o m ax i m i s e r el i abi l i t y . A co n s t an t
f l o w v al v e dev i ce p r ev en t s an y ef f ect o f
s u p p l y p r es s u r e v ar i at i o n o n s p o o l  p o s i t i o n .
I n t eg r at ed u n i t ar y des i g n - eas i l y r em o v abl e.

S C H E M A TI C F U N C TI O N A L D I A G R A M

P L O T S  O F T H E E L E V E N  N O N - L I N E A R  C U R V E S


